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Developed Building meeting Professional Requirements m













SKETCH TO BUILD: An Intuitive Design Platform for Sustainable Multifamily Residential Buildings
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Procedurally Generated 3D Clusters in Rhinoceros
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A typical screenshot from a 3D VR city model.
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Summary:

* Qutputs usable at the early stages of ideation and
verification can already be generated using current Al tools.

* We aim to provide Al-generated outputs tailored to
functions specifically needed by UC users.

* Where necessary, fine-tuning with domain-specific training
data will be applied.

* Currently limited to 2D, but through MCP integration with
various modeling software and Al, 3D output in conjunction
with UC will be possible in the near future.



-

BEZxZF Lo~ —:

HAERFE DRI, MRIEXL NIV TEZAS TV M7y b
IZIRRDAIY —IIVFIATSH Bl HEE

UC 1—HY —DEEICHELGEEICFEL=A17 Y F
7 v b =R,

KFEDFEE T — X TFinetuningh v ELIE T 5,

IR7EIX2D7=H. MCPZNLTCEEET Y7V 7B,
AlEUC DEETIDDT7 7 b7y FHIEWEERIEETT,



	スライド 1
	スライド 2
	スライド 3
	スライド 4
	スライド 5
	スライド 6
	スライド 7
	スライド 8
	スライド 9
	スライド 10
	スライド 11
	スライド 12
	スライド 13
	スライド 14
	スライド 15
	スライド 16
	スライド 17
	スライド 18
	スライド 19
	スライド 20
	スライド 21
	スライド 22
	スライド 23
	スライド 24
	スライド 25
	スライド 26
	スライド 27
	スライド 28
	スライド 29
	スライド 30
	スライド 31
	スライド 32
	スライド 33
	スライド 34
	スライド 35
	スライド 36
	スライド 37
	スライド 38
	スライド 39
	スライド 40
	スライド 41
	スライド 42
	スライド 43
	スライド 44
	スライド 45
	スライド 46

